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Аннотация: Статья посвящена анализу способов трелевки древесины. По каждому 

способу выделены этапы трелёвки древесины как тягового процесса. Рассмотрены 

различные типы трелёвочной техники применительно к каждому этапу выполнения 

операции.  

Abstract:  The article is devoted to the analysis of methods of timber skidding (trees, 

logs, assortments). For each method, the stages of timber skidding as a traction process are 

identified. Various types of skidding equipment are considered in relation to each stage of the 

operation. 

Ключевые слова: лесосечные работы, трелёвка древесины, этапы трелевки, 

способы трелевки, рубки леса, малолесные районы.  

Keywords: logging operations, timber skidding, forest felling, sparsely forested areas. 

 

На сегодняшний день в нашей стране и за рубежом наиболее широко на трелевке 

используются: тракторы и многооперационные машины (87 % всей древесины), канатные 

установки (около 13 % всей древесины). В малолесных районах канатная трелевка может 

быть представлена только самоходными установками (в очень редких случаях) и 

переносными подтрелёвочными лебёдками (на ранних уходах) [1-3]. Использование 

других типов ограничивают затраты на монтаж и демонтаж канатного оборудования, а 

также незначительная площадь территории с сильнопересечённым рельефом или 

болотистой местностью. Прочие виды составляют менее 1 % и в малолесье не 

представлены. 

Трелёвка тракторами и многооперационными машинами как тяговый процесс в 

общем случае складывается из трех этапов [4-5]: 

-сбор древесины с пасеки в пачку (т.е. ее формирование (Ф): подтаскивание 

(подтрелевка) + пакетирование); 

-сдвиг ее с места; 

-перемещение до лесопогрузочного пункта у лесовозной дороги (Т). 

Способ выполнения первого этапа определяется типом трелёвочного средства или 

средств трелёвочной системы: 

-подтаскивание (подтрелёвка) деревьев, хлыстов и сортиментов (поштучно или в 

пачках) волоком по "лесной целине" к технологическому коридору или пасечному волоку 

(лебедка трелёвочная), с последующим подъемом их переднего конца и погрузкой на щит 

(чокерный трелёвщик), с последующим захватом подтрелеванной пачки (чокерно-

подборочный агрегат), с последующим манипуляторным пакетированием (подтрелевочно-

пакетировочный агрегат); 

-подъем поштучно и подтаскивание манипулятором в полуподвешенном (хлыстов 

– за вершины, деревьев – за комли) или полностью подвешенном (сортиментов – за 

срединную часть) положении с последующей их погрузкой на коник (ПТМ) или грузовую 

платформу трелёвочного средства (форвардер) соответственно, или укладкой на волок 

(ПМ); 
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- подъем с пня спиленного дерева с укладкой комлевой его части манипулятором 

поштучно в кониковое зажимное (ВТМ) или на волок (технологический коридор) с 

предварительной раскряжёвкой (ВСРМ) и без неё (ВПМ). 

Трелёвка чокерными, чокерно-подборочными, манипуляторными тракторами для 

полупогруженной трелевки, валочно-трелевочными машинами выполняются в 3 этапа, а 

пачкоподборщики (без 1-го) и форвадеры (без 2-го) в 2 этапа. Первый этап процесса 

трелёвки чокерным трактором начинается с опускания щита и выключения тормоза 

лебёдки, после чего рабочий оттягивает канат и чокерует древесину, для дальнейшего 

сбора ее лебёдкой, которая сначала подтаскивает пачку к щиту и вслед за этим начинает 

затаскивание ее на поднимающийся вместе с грузом щит. После этого тормоз лебедки 

затягивают, и трактор сдвигает пачку с места (2-й этап) для транспортировки к 

лесопогрузочному пункту (3-й этап). У чокерно-подборочного агрегата после 

подтаскивания лебедкой, пачка поднимается с земли клещевым захватом (1-й этап), для ее 

дальнейшего сдвига (2-й этап) и транспортировки (3-й этап). Трактор манипуляторного 

типа для полупогруженной или полностью погруженной трелёвки на первом этапе 

поочерёдно собирает с одной стоянки и грузит в коник или на грузовую платформу все 

предварительно подготовленные для трелёвки хлысты, деревья или сортименты 

соответственно в зоне действия манипулятора, и затем продвигается по вырубке вдоль 

разработанной ленты (пасеки) на новую стоянку, где процесс набора пачки повторяется. 

При наборе пачки, таким образом, нагрузка на трактор и сопротивление движению 

возрастают скачкообразно. Процесс набора сопровождается большим количеством 

остановок трактора и трогания его с места с набираемой пачкой. Набранную пачку 

трактор для полупогруженной трелёвки сдвигает с места (2-й этап) и транспортирует к 

лесопогрузочному пункту (3-й этап). Форвардер сдвиг пачки (2-й этап) не производит, так 

как сортименты с грунтом не контактируют. Процесс работы валочно-трелёвочной 

машины аналогичен трелёвке трактора манипуляторного типа с той лишь разницей, что на 

стоянках машина сама поочерёдно спиливает деревья в радиусе действия манипулятора и 

сразу же поштучно укладывает их комлями в кониковое зажимное устройство. При 

трелёвке пачкоподборщиками трелёвочный процесс состоит только из 2-го и 3-го этапов, 

которые начинаются сразу после поднятия с земли клещевым захватом предварительно 

сформированной пачки. Первый этап на главных рубках выполняют манипуляторные 

пакетирующая и валочно-пакетирующая машины, а при уходе может использоваться, 

кроме этого - лебедка трелёвочная переносная, чокерный и подтрелевочно-

пакетировочный агрегат [6-8]. 

На сегодняшний день в нашей стране встречается оснастка тракторов чокерами для 

прицепки древесины, хотя ручная прицепка трудоёмка, небезопасна и длительна. 

Поштучное формирование пачки манипулятором пакетировочно-трелевочной машины 

исключает два вышеназванных недостатка чокерного набора, однако также требует 

больших затрат машинного времени. Использование пачкозахватного трактора устраняет 

и этот недостаток, так как время требуется только на захват пачки, однако для 

формирования последней необходимо предварительная работа пакетировочной, валочно-

пакетировочной или валочно-трелевочной машины, работающей в режиме валка-
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пакетирование, а это в целом увеличивает трудозатраты, энергозатраты, а также сам цикл 

работы трелевочной системы. Совмещение валки и укладки деревьев в кониковое 

зажимное устройство валочно-трелевочной машины позволяет значительно сократить 

суммарные затраты времени на валку-трелевку в целом по сравнению с любой 

разновидностью валочно-трелевочной системы машин за счет исчезновения укладки 

деревьев на землю и непрерывности процесса. Однако по сравнению с чокерным 

трактором, пачкоподборщиком и даже пакетировочно-трелевочной машиной валочно-

трелёвочная имеет более тяжелое навесное технологическое оборудование, которое 

сильно утяжеляет ее, что снижает тяговую (полезную) мощность базового трактора, а 

значит и рейсовую нагрузку. Следовательно, существенным недостатком работы валочно-

трелевочной машины являются большие затраты энергии на самопередвижение, из-за чего 

ее применение ограничивается малыми лесосеками с небольшим расстоянием трелевки 

(ориентировочно до 100 м).  

 

а) б) в) 

  
 

г) д) е) 

   

 

Рисунок 1 – Трелевочные приспособления для агрегатирования с тракторами МТЗ-82: 

а) бревнозахват трелевочный УТ-800 М Добрыня; б) бревнозахват трелевочный 

ЗТ-18; в) захват трелевочный Горыныч-800; г) захват лесной трелевочный ЛТЗ-140; 

д) захват бревен челюстной ЗБН-1500; е) трелёвочная лебедка Tajfun EGV 45 А 

 

В настоящее время, существует достаточное количество различных типов 

трелевочных средств, предназначенных для малолесных районов (рис. 1), комбинируя 

которыми можно получить наиболее эффективное выполнение составляющих трелевки по 

каждому рассмотренному выше варианту технологического процесса (Птс+Пс+Тс; 

Птхл+Пхл+Тхл; Птд+Пд+Тд; Птд+Пхл+Тхл; Птд+Пс+Тс; Птхл+Пс+Тс), как с технико-

экономических, так и с лесоводственно-экологических позиций. В этой связи необходимо 

проведение исследований для обоснования эффективных средощадящих трелевочных 
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средств или систем в конкретных условиях производства и природной среды 

разрабатываемой лесосеки [9-10]. 
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