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ЭЛЕКТРОННЫЕ СИСТЕМЫ, ОБЕСПЕЧИВАЮЩИЕ БЕЗОПАСНОСТЬ 
ДВИЖЕНИЯ АВТОМОБИЛЕЙ HAVAL 

 

ELECTRONIC SYSTEMS THAT ENSURE THE SAFETY OF HAVAL  

VEHICLES 

 
Аннотация. В статье рассматриваются основные видыи состав электронных систем 

автомобилей, приведена классификация современных электронных систем, обеспечивающих 
безопасность движения автомобиля HAVAL JOLION, назначение и принцип действия таких 
систем, перспективы их применения в современных автомобилях, внедрение повсеместно 
информационно-компьютерных технологий в автомобильной индустрии. 

Abstract. The article discusses the main types and composition of electronic car systems, 

provides a classification of modern electronic systems that ensure the safety of the HAVAL 

JOLION car, the purpose and principle of operation of such systems, the prospects for their use in 

modern cars, the widespread introduction of information and computer technologies in the 

automotive industry. 
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Введение 

Большинство аварий связано с ошибками водителей: превышение скоро-
сти, не соблюдение ПДД, отвлечение внимания, усталость и прочее. Неисправ-
ности тормозной системы, подвески, рулевого управления и других узлов 
ухудшают управляемость и увеличивают риск ДТП.Плохое состояние дорог, 
недостаточная разметка, отсутствие освещения и безопасности на участках по-
вышают вероятность аварий. Дождь, снег, гололед и туман снижают видимость 
и сцепление с дорогой, усложняя управление автомобилем. Решением данных 
проблем является применение в автомобилях (рис. 1) систем активной и пас-
сивной безопасности [1-3].  

 

 
 

Рисунок 1 – Автомобили марки HAVAL 

 

Системы активной безопасности 

Предотвращают возникновение аварийных ситуаций и помогают водите-
лю сохранить управление. ABS (антиблокировочная тормозная система) 
предотвращает блокировку колёс при экстренном торможении, обеспечивая 
управляемость. ESP (система электронной стабилизации или курсовой устой-
чивости) помогает сохранить контроль над автомобилем при заносах и резких 
манёврах. TCS (система противоскольжения) предотвращает пробуксовку ве-
дущих колёс при ускорении [3-6].  

Адаптивный круиз-контроль автоматически поддерживает безопасную 
дистанцию до впереди идущего автомобиля. Система предупреждения столк-
новений определяет риск аварии и предупреждает водителя или начинает экс-
тренное торможение. Системы помощи водителю (ADAS – Advanced Driver  

Assistance Systems) улучшает осведомлённость водителя и снижает вероятность 
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ошибок. Система контроля слепых зон оповещает о машинах в «мертвых зо-
нах». Система удержания в полосе предотвращает непроизвольный выезд за 
пределы полосы движения. Распознавание дорожных знаков информирует во-
дителя о текущих ограничениях скорости и запретах. Камеры и датчики пар-
ковки облегчают манёвры и предотвращают наезд на препятствия. Интеллекту-
альные транспортные системы (ITS) взаимодействуют с инфраструктурой для 
повышения безопасности. Связь vehicle-to-everything (V2X) обмен информаци-
ей между автомобилями и дорожной инфраструктурой (светофорами, знаками). 
Системы мониторинга дорожного состояния оповещают о погодных и дорож-
ных опасностях в реальном времени [7-9].  

Наличие данных систем в автомобиле HAVAL JOLION (рис. 2) делает его 
готовым к различным условиям движения. Техническая характеристика авто-
мобиля представлена на рисунке 3. 

 

 
 

Рисунок 2 – АвтомобильHAVALJOLION 
 

Антиблокировачная система тормозов (ABS) стала стандартом для со-
временных автомобилей. Однако, как и с любой технологией, эффективность ее 
реализации зависит от подхода производителя. Автомобильный бренд Haval, 
создающий современные кроссоверы и внедорожники, сумел интегрировать 
ABS в широкую архитектуру электронных помощников, что делает их машины 
безопасными и технологичными. Тормозная система HAVAL JOLION пред-
ставляет собой современный комплекс гидравлических и электронных компо-
нентов, обеспечивающих безопасное, эффективное и комфортное управление 
автомобилем в различных дорожных условиях. 
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Рисунок 3 – Техническая характеристика автомобиля HAVAL JOLION 

 

Принцип работы тормозной системы HAVAL JOLION 

При нажатии на педаль тормоза усилие передаётся на главный тормозной 
цилиндр, который создаёт гидравлическое давление в тормозной системе. Это 

давление через тормозные магистрали передаётся к суппортам, в которых 
поршни прижимают колодки к тормозным дискам (или барабанам), создавая 
трение и замедляя вращение колёс.ABS контролирует скорость вращения каж-
дого колеса с помощью датчиков. При обнаружении блокировки колеса (замед-
ление до остановки) система мгновенно снижает давление в тормозной маги-
страли этого колеса, чтобы предотвратить блокировку и сохранить управляе-
мость автомобиля. EBD автоматически регулирует тормозное давление между 
передней и задней осями в зависимости от нагрузки и дорожных условий, обес-
печивая оптимальное торможение и устойчивость. BA распознаёт резкое нажа-
тие педали тормоза и повышает давление в системе, обеспечивая максимальное 
тормозное усилие даже при недостаточном усилии водителя. 
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Таким образом, тормозная система HAVAL JOLION сочетает классиче-
ский гидравлический принцип с современными электронными системами, 
обеспечивая эффективное, контролируемое и безопасное торможение в любой 
ситуации. 

 

Заключение 

Обеспечение безопасности движения –это комплексная задача, требую-
щая взаимодействия технических средств, инфраструктуры, законодательства и 
поведения водителей. Только при комплексном подходе можно существенно 
снизить количество ДТП и сохранить жизни. Электронные системы безопасно-
сти интегрируются для создания комплексной защиты на дороге, снижая риск 
ДТП и уменьшая последствия аварий. Их развитие и широкое внедрение кри-
тично для повышения безопасности движения автомобилей. 

Таким образом, тормозная система HAVAL JOLION сочетает классиче-
ский гидравлический принцип с современными электронными системами, 
обеспечивая эффективное, контролируемое и безопасное торможение в любой 
ситуации. 
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